2013年第四次“国家级SRTP”暨“省级SRTP”结题验收答辩注意事项及分组
1. 2013年第四次“国家级SRTP”“省级SRTP”结题验收答辩将于2013年12月19、20日进行。现场每组答辩时间为：学生答辩7分钟，专家提问5分钟；
2. 请答辩人提前到场将PPT拷到电脑上；并准备3份项目成果简介供现场专家评阅；
3. 答辩时项目全体成员应在讲台接受询问；
4. 请参加答辩的人员将手机调成振动，主动维护现场秩序；
5. 详细的答辩时间地点及顺序见附件。
四牌楼答辩组：2013年12月19日前工院-203下午13:45开始
	序号
	项目编号
	项目名称
	姓名
	指导老师
	院系

	1
	1310286021
	铁锰复合氧化物处理染料废水的研究
	马  燕
	秦庆东
	土木工程学院

	2
	1210286022
	学科竞赛对本科生人才培养意义的研究
	朱文辉
	方  霞

童小东
	土木工程学院

	3
	1210286063
	导盲机器人-交通标志识别技术研究
	汤智超
	胡仁杰
	电气工程学院

	4
	1210286076
	果蔬运输仓储保鲜中的模糊控制技术
	范晨昊
	何  杰

赵池航
	交通学院

	5
	111028644
	载货汽车后下部防护装置安全性能研究
	杨剑寅
	何  杰

杭  文
	交通学院

	6
	1210286082
	基于Kinect恐龙机器人互动控制平台
	张  哲
	秦文虎
	仪科学院

	7
	1210286081
	面向崎岖地形应用的翻滚弹跳复合式机器人设计与实现
	殷砚君
	宋光明
	仪科学院

	8
	1210286086
	基于磁流变的虚拟手术力触觉技术研究
	张  勇
	王爱民
	仪科学院

	9
	S2013100
	六维力/力矩传感器
	惠  允
	宋爱国
	仪科学院


九龙湖答辩组：2013年12月20日教三-203下午13:45开始
	序号
	项目编号
	名称
	姓名
	指导老师
	院系

	1
	1210286007
	光纤适配器自动化装配用机械手研制
	胡剑雄
	韩  良
	机械工程学院

	2
	1210286006
	一种新型运动——旱冰车运动的创建及其关键技术研究
	单亚军
	韩  良
	机械工程学院

	3
	1210286016
	特殊场合违禁电子产品检测系统
	刘  文
	殷晓星

赵洪新
	信息科学与工程学院

	4
	1210286018
	多功能数字对讲机
	唐从园
	张  华
	信息科学与工程学院

	5
	1210286049
	多铁性材料的微结构和磁电性能的研究
	周云鹏
	李  旗
	物理系

	6
	1210286041
	一种基于传感器网络的扬尘监控系统的设计与实现
	蒋英哲
	倪庆剑
	软件学院

	7
	1210286105
	导盲机器人—基于超声波技术的移动障碍物检测
	董子瑜
	胡仁杰

黄慧春
	吴健雄学院

	8
	1210286106
	基于国际互认、产学衔接、校本特色三位一体的东南大学“卓越工程师”培训体系研究；
	汤红健
	聂春雷
	吴健雄学院

	9
	S201204
	四阵元相控超宽带倒V天线阵列及其算法研究与设计
	袁  鸣
	曹振新
	信息科学与工程学院

	10
	S201213
	校园自行车流动态分配系统
	杨  帆
	陈文彦

关秀翠
	土木工程学院

	11
	s201220
	基于模糊TOPSIS评价系统的设计与开发
	叶力豪
	关秀翠
	数学系

	12
	S201222
	海量社会网络数据集成方法的研究
	张文博
	邓建明

张  祥
	软件学院
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