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Artificial Intelligence and Challenges in Machine Learning and Data Sciences 

 

合作大学：日本岩手县立大学 

 

项目简介：本国际暑期学校的目标是以现代智能感知、检测与数据处理理论为指

导，合理应用电子、计算机、人工智能、机械、自动控制、通信、信息处理等各

专业领域的知识，将传统传感的信号采集推向智能传感，将传统测量的信号分析

推向智能数据分析，显著提升仪器类人才的人工智能跨学科技能。课程拟从面向

生物医学等应用的传感物理原理、传感系统设计、传感数据的智能处理等角度出

发，在仪器科学、数据科学与计算机科学等学科交叉前沿方向选取适当的模型案

例作为载体，介绍相关领域的最新研究成果，提升学生对知识的理解，强化学生

对知识的运用，展示智能传感技术在实际应用中的重要性。本课程的特色是理论

与应用并重，并体现跨学科交叉融合。该课程将提供人工智能的概述，并讨论机

器学习和深度学习的相关研究问题。 在介绍不同的机器学习技术的同时，也将

讨论智能医疗等应用中的相关问题。 

项 目 一 
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日本岩手县立大学教授   Fujita Hamido 

 
 

日本岩手县立大学的教授，智能软件系统课题组主任。知名期刊

Knowledge-based system 主编。曾被匈牙利布达佩斯的 o'buda 大学授予荣誉博士

和荣誉教授，并被澳大利亚悉尼科技大学授予荣誉学者称号。作为项目负责人承

担了多个大型项目，任 IEEE SMC 杰出会员，国际应用智能学会副主席。 

 

 

 

 

 

 

 

 

教授风采 
 



2021 年智能感知主题国际暑期学校成果汇报册 

3 

 

 

Time Topic 

July 7 
8:30am~11:30am 

Artificial Intelligence outline 

Machine learning 

July 9 
8:30am~11:30am 

Supervised Learning (SL) 

No-Supervised Learning (NSL) 

July 14 
8:30am~11:30am 

SL-Decision Tree 

SL-Bayesian Network 

July 16 
8:30am~11:30am 

SL-Neural Network 

SL-Support Vector Machine 

July 19 
8:30am~11:30am 

Discussion on for linear and non-Linear Data 

NSL and SL: Clustering 

July 21 
8:30am~11:30am 

K-means 

DBSCAN, C-Means 

July 25 
8:30am~11:30am 

Data mining, Streaming 

Semi Supervised Learning 

July 30 
8:30am~11:30am 

Deep learning 

Discussion and Examinations 

 

 

日程安排 
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22019317 吴伟超 
听了六节线上课，我学到的不仅是知识，还感受到了文化的魅力。教授是加

拿大人，英语作为他的母语，自然是清晰而流利但是我在课堂之中时常能听到穿

插着熟练的日语，我个人觉得非常有意思（我能听得懂常用日语）。我相信这才

是暑期线上交流的意义，不仅仅是只是的传授，更是文化的碰撞。同时我也见到

了，中国授课模式与外国授课模式的巨大区别，中国式的课程更多专注于知识本

身，而教授的授课是引导式的，他用有趣的视频和生动的讲解，向你介绍原本深

奥与枯燥的知识。我觉得兴趣是学习的最好动力，教授的课就开启了我的兴趣，

这是我觉得我最大的收获。 
教授非常和善、体贴关心学生。他每节课会关心我们的情况，知道南京天气

热，会提醒我们多喝水；早上怕我们困，会提醒我们喝点茶或者咖啡；还会和我

们分享奥运会的故事。这是一种亦师亦友的感觉，让人感觉非常之亲近，面对还

是有些许困难的语言障碍时，也会想要尽力地去听懂教授的话语。 
我觉得这次暑期线上交流对我来说是一次很棒的经历！ 

 

22019417 郑笑海 
坦诚来说，在第一次看到这门课的名字 Artificial Intelligence and Challenges 

In Machine Learning and Data Sciences 时，我对它的态度是既好奇又犹豫，好奇

的是对于人工智能和机器学习这一我们从未接触过的领域，教授将用什么样的方

式教什么样的内容；犹豫的是对于这一我几乎从未了解过的内容，全英文授课的

方式是否会过于困难。不过，在上了第一次课程之后，我就打消了这一顾虑，尽

管教学的内容颇具深度，但教授用十分清晰的语言从易到难地为我们介绍了一个

个关于机器学习的陌生概念。同时，作为我进入大学以来的第一门真正意义上的

外教课，英文授课的形式不仅没有太影响我的理解，还使得我上课时更加地专注。

可以说，这一个月来的课程对我来说是别开生面的。 
另一方面，在这门课上我也收获良多。或许在这门课后，我距离真正使用机

器学习作为工具还有很长的路要走，但教授精练地将最核心的知识教给我们，无

疑是打开了我们学习人工智能的大门。我想，仅仅能使用是不够的，还要融会贯

通。如我曾在 robocup竞赛中使用过 K-means 算法，但并不清楚其实质核心。而

通过教授一节课的介绍，我才真正领悟了其原理，也有了更多的思路。 

学生感想汇报 
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总而言之，这门课既给了我良好的上课体验，也让我收获颇丰，十分感谢为

这门课付出了的教授和助教。 
 

22019305 严一冰 
暑期学校课程关于人工智能进行一定的介绍，并讨论了机器学习和深度学习

的相关问题，我从毫无了解到稍微建立起了一点点概念，收获有之。Supervised 
Learning（监督学习）作为机器学习的一种，可以对输入量对应的结果进行预测

得到输出量。监督学习训练过程其实就是根据已有的数据集，知道输入与输出的

结果之间的关系，然后根据这种关系训练得到一个最优的模型，而且训练数据即

有特征又有标签。监督学习的使用取决于我们的预期和数据准备。我们的目的是

对一个已知输入进行预测、且我们的数据准备有标签和特征两部分。 
第一次上外教课，fujita 教授认真负责，尽力让我们听懂，助教也总站我们

角度为我们考虑，非常感谢他们。这个课程让我有了直面国际高校老师，体验国

外教学的机会，很有意义。 
 

22019120 沈开元 
在大二的暑期学校，我有幸能选到 AI and challenges in machine learning and 

data science 这门限选课程，学到了很多知识。起初我是冲着外语教学选择的这

门课程，希望借助这次机会直接对话国际高校老师，体验国外教学的同时培养自

己的英语水平。而当我接触了这门课程，在短短几周时间里我学到了许多专业课

里学不到的实用性知识。大二下当我接触课题“辐射源信号分选与个体识别”时，

对于其中所用到的 K-means 和 DBSCAN一脸茫然。通过这门课程，外教老师生

动而详细地讲解让我对机器学习和数据科学中存在的 AI 和挑战有了更加深入的

认识。 
再聊聊 Mr Fujita老师，他和蔼可亲，上课风格幽默风趣，英语发音标准，

上课丝毫没有想象中那般难以理解，是位值得尊敬的教授。 
同时老师还请到了他的学生为我们精细化地分析了(No-)supervised learning

等难以理解的概念，同作为学生的他更明白我们初接触这门课程的难点，从而在

我们第一次遇到疑难概念时为我们排除了困惑。 
希望学院能开设更多外语或双语教学的双选课，让我们有机会开阔自己的眼

界，体验与往常不一样的教学体验！ 
 

22019202 张苑昕 
在本次国际暑期学校的课程中，来自日本岩手县立大学的 Fujita 教授向我们

介绍了人工智能的概述，讨论了机器学习和深度学习的相关研究问题。在此之前

我只对机器学习有着比较模糊的了解，对其研究更加浅显，通过教授的几堂课，
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我对这一领域有了新的认识，并且对一些入门级的知识得到了掌握，也对这一方

面有了比较浓厚的兴趣。 
在监督学习中，存在分类 classification 和回归 regression 两类问题。对未知

数据进行分类，就像人类出生后被告知鸟类长什么样，山川河流是什么样，此后

再次见到此类事物，人脑就能够自动将其进行分类。从数据集角度分析，分类问

题是设法预测离散值的输出，回归问题是设法预测连续值的输出。 
课堂中，我对基本概念的理解得到比较大的提升，但是关于算法的介绍部分，

由于自身储备知识欠缺以及英语理解水平问题，对算法的研究仍然不够深刻，学

习成果不够理想，仍然需要在课后增加相关论文和材料的阅读量，不断学习。 
总体来说，本次机器学习的课程仍然让我受益匪浅，教授的讲解也很有吸引

力，非常感谢 Fujita 教授对于机器学习领域的介绍和知识传授以及助教老师的沟

通工作。 

 
22019324 李晟屹 
由 Fujita 教授主讲的暑期学校人工智能课程，全方位地介绍了四种基本的机

器学习方法，即监督学习、无监督学习、半监督学习和强化学习。并集中对监督

学习中的重要内容进行了细致的讲解，结合基于 sk-learn 和 panda 的 python 代码，

并提供了大量第三方视频资料和通俗易懂的课后资料。Fujita 教授在课下平易近

人，耐心地解答了我提出的很多问题，通过这次学习，我受益匪浅。 
本次课程的整体重点集中在机器学习中的监督学习领域，包括两种基本问

题，即预测和分类，前者针对连续取值空间，后者针对离散取值空间。就分类问

题而言，教授讲授了决策树、KNN 算法、贝叶斯网络原理等内容，就预测问题

而言，我们学习了线性回归（包括包含正则化项的岭回归和 Lasso回归）、Logistic
回归等。此外，我们还学习了常用于小样本数据分析的支持向量机 SVM。课程

还重点介绍了神经网络，教授抓住两个关键点即前向和反向传播，对神经网络进

行了深度解析。 
值得一提的是，课下我根据课堂内容，在不借助 Pytorch、panda、sklearn 等

Python第三方数据库的基础上，自编了一个单隐层 BP神经网络，完成了前传和

反传的任务，成功完成了基于三特性的二分类任务。 
另外，课程还就半监督学习、无监督学习的相关课程内容进行了讲解。综上

所述，在本次暑期学校中，我系统性地学习了机器学习领域的基础知识，结合之

前的轨迹预测项目经验，对于人工智能有了更加深刻的理解，并动手实践了一个

BP神经网络用于二分类，对于神经网络的实践也有了更加深入的认识。 
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22019121 付泓豪 
在本次国际暑期学校的课程中，我学习了机器学习的起源、基本概念及其应

用方向，了解了监督学习（SL）与无监督学习（NSL）的理论及方法，初步学习

了决策树、贝叶斯网络与 KNN 等算法，并对神经网络和支持向量机有了初步的

认识。此外，还对线性和非线性数据在机器学习与模式识别中的处理方法，对聚

类以及 k均值聚类算法、DBSCAN聚类算法以及 C均值聚类算法有了一定的了

解，并初步了解了机器学习与模式识别在数据挖掘、流媒体、半监督学习上的应

用。 
课程所授内容对于入门者而言非常生动形象，清晰易懂。在课程中我面临的

最大挑战是英语授课导致的一些学习上的障碍，例如对于全新概念在英文环境下

学习时无法听懂或者难以理解。尽管如此，我的收获依然很大，通过这门课，我

对机器学习与模式识别有了较为系统的初步认知，增强了我对机器学习方向的兴

趣，为我未来的学习指明了一个非常好的方向。 
希望学院可以更多的开设此类国际暑期学校。 

 

22019122 郭春林 
对于这次“模式识别‘暑期课程，可谓是感触良多。最初报这门课是因为对

于模式识别比较感兴趣同时希望领略一下外教上课是怎样的氛围，通过八次课程

的学习，也算是圆满结束了此次暑期课程，不得不说，我确实从中学到了很多东

西，同时也改变了自己许多学习的方法。 
首先，Fujita 教授是一个亲易近人的老师，上课一丝不苟，下课还会和同学

们进行亲切的交谈，上 Fujita 教授的课总是很有趣并且能学到很多东西。可以说，

教授十分负责，每次上课都有大量的资料发给大家，包括视频、书籍等等，还特

意强调大家不要外传，可以看出教授对于知识的保护以及对我们的负责。当然，

这次全英文授课也是很大的挑战，在面对老师全英文教学的同时还会遇到许多专

有名词，教授虽然会很耐心地讲解其中一些词汇是什么意思，但是我认为自己应

该先对其进行充分地了解，这样在上课时才能更专心地去听教授讲解核心而非对

这个词是什么意思煞费脑筋，同样的，大量的英语视频也给学习“模式识别”这

门课带来了巨大的挑战，我认为经历这次学习后，我能更加融入外教的教学氛围

中去了。 
最后，教授的日本学生也是很棒的一位学生，就是有些日式英语的发音听起

来属实有点费劲，不过可以看得出日本学长对于他所讲述的东西十分负责，耐心

且富有激情。总之，这次暑期课程的确令我收益匪浅。 
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61519215 陈彦君 
我在春季学期选了人工智能学院的机器学习课程，但是由于这门课才第二年

开课，教学体系很混乱，导致机器学习的知识基本全靠自学，有很多知识盲区。

所以我想在暑期学校把理论知识都巩固一下，于是我来到了 Fujita 教授的人工智

能与机器学习课程。 
课程的难度主要在语言上，很多专业词汇用中文讲出来都不一定能懂，更别

说英文了，好在基础知识我已经学过一遍，所以跟上老师的进度还不成问题。我

的收获主要体现在一些细节上，比如在误差判定方面， True/False 与 
Positive/Negative 的区别；对应的校验误差和校准误差的区别；以及 ROC 误差
曲线与 AUC 面积的概念。这些知识点我原来都无法区分，但是上了这节课后我

都能理解到了。类似的还有Mean-Shift 和 DBSCAN聚类、核方法的支持向量机。 
 

22019409 周景皓 
暑期学校参加了 fujita老师的 artificial intelligence 的学习，感觉收获颇多。

Fujita老师给我们介绍了人工智能的大致轮廓，以及一些较为常见的算法。从监

督学习里的分类，回归，到非监督学习里的聚类，都给我们举了详细的例子。在

后续的课程中，向我们介绍了 SVM，神经网络，决策树，kmeans，逻辑回归等

具体的人工智能学习的算法。通过本次暑期学校的学习，我对人工智能有了大致

的了解，虽然由于时间问题，算法等学习未能较为深入，但本次学习的收获确实

巨大的，以前的我，只是知道人工智能很火，但未能深入了解，经过学习，我对

人工智能有了直观的印象，虽然还停留于纸上谈兵的阶段，但已不是原先的人云

亦云。 
在未来的学习中，我会多多上手代码，深入理解算法，争取在人工智能学习

上更进一步。 
 

22019216 胡略韬 
人工智能(artificial intelligence) ，英文缩写为 ai。它是研究、开发用于模拟、

延伸和扩展人的智能的理论、方法、技术及应用系统的一门新的技术科学。人工

智能是计算机科学的一个分支，它企图了解智能的实质，并生产出一种新的能以

人类智能相似的方式做出反应的智能机器，该领域的研究包括机器人、语言识别、

图像识别、自然语言处理和专家系统等。 
机器学习与数据科学中的人工智能与挑战这门课的学习，让我知道了人工智

能从诞生发展到今天经历了一条漫长的路，许多科研人员为此而不懈努力，让我

了解接触到现代许多先进前言的机械学习知识和技术成果。外教教授也非常和蔼

可亲，与我们亲切交流，解答我们的疑惑，让我对机器学习与数据科学中的人工

智能与挑战有了更进一步的认识。 
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通过此次课程的学习，我感受颇深。人类正向信息化的时代迈进，信息化是

当前时代的主旋律。信息抽象结晶为知识，知识构成智能的基础。因此，信息化

到知识化再到智能化，必将成为人类社会发展的趋势。人工智能已经并且广泛而

有深入的结合到科学技术的各门学科和社会的各个领域中，她的概念，方法和技

术正在各行各业广泛渗透。而在我们的身边，智能化的例子也屡见不鲜。在军事、

工业和医学等领域中人工智能的应用已经显示出了它具有明显的经济效益潜力，

和提升人们生活水平的最大便利性和先进性。在此次课程结束后，我会努力的去

通过资料查询等途径，更广泛更深度的了解机器学习与数据科学中的人工智能与

挑战，努力开拓视野并与自己的专业知识相结合，努力成为优秀的综合性领军人

才。 
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AI-Based Applications in Control Systems 
 

 

合作大学：英国克兰菲尔德大学 

 

项目简介：本暑期学校课程包括一系列关于基于人工智能(AI)的自治系统的研

讨。自治系统是一种智能系统，它基于对世界，自身和环境的了解和理解，独立

地计划并采取行动来实现目标。与自动化系统的主要区别在于，它是为响应未预

先编程的情况而设计的。因此，自治系统被认为是固有的，不可简化的人工智能

机器人。由于这种性质，应开发关键功能要素，例如包括感知、计划、行动、社

交能力和反应性，并将其应用于自主系统。本课程将介绍启用了这些关键功能元

素的应用程序，尤其是使用人工智能的应用程序。在一系列研讨会中，还将介绍

从这些应用程序中学到的经验教训。此外，将请学生以批判的方式讨论自主系统

AI 的挑战和问题。本课程的主要重点是扩大学生对自治系统 AI 的知识和了解，

并讨论学生可能在不久的将来探索的可行研究方向。 

项 目 二 
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克兰菲尔德大学教授   Hyo-Sang Shin 
 

克兰菲尔德大学自主和网络物理系统中心教授。领导和参与的研究活动包括

多智能体系统的决策，信息驱动的感测和融合，多目标跟踪，多车协作的改进以

及以数据为中心的制导和控制等。曾发表了 170余篇期刊和会议论文，任 IFAC、

IEEE 航空机器人技术和无人航空系统技术委员会等程序委员会的成员。任诸多

会议计划主席，IEEE Transactions on Aerospace and Electronic Systems 和 Journal of 

Intelligent and Robotic Systems 等期刊副主编。 

 

教授风采 
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日期 内容 

Aug 2  
14:00pm~17:30pm 

Introduction – part 1.    

Introduction – part 2.    

Aug 5 
14:00pm~17:30pm 

Swarm intelligence – part 1 

Swarm intelligence – part 2 

Aug 9 
14:00pm~17:30pm 

Introduction to reinforcement learning - part 1 

Introduction to reinforcement learning - part 2 

Aug 12 
14:00pm~17:30pm 

Flight control using reinforcement learning - part 1 

Flight control using reinforcement learning - part 2 

Aug 19 
14:00pm~17:30pm 

Flight control using reinforcement learning - part 3 

Flight control using reinforcement learning - part 4 

Aug 23 
14:00pm~17:30pm 

Perception - part 1  

Perception - part 2 

Aug 26 
14:00pm~17:30pm 

Perception - part 3 

Perception - part 4 

Aug 30 
14:00pm~17:30pm 

Decision making based on game theory  - part 1 

Decision making based on game theory  - part 2 

 

 

 

日程安排 
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22018212 赵熙远 
通过本课程的系列 AI 技术在控制系统的应用讲座，我获益匪浅。 
首先，Prof. Shin 讲解了许多关于蜂群系统无人机控制、强化学习、视觉识

别、深度学习等 AI 技术，并将其应用于 UAV 控制中，详细讲解了 DNN 与传统

NN 在提取特征点的重要区别；从外教的讲解中，我了解了许多专业名词和基础

理论，对将 RL 等 AI 新技术应用到机器人感知与运动方面有了较大兴趣与期待，

在全英文的表述互动中渐渐适应了新的教学语言和方式。而且，每节课围绕主题

讨论的过程中提高了我的英语表述与听说的熟练度，外教老师友好的态度、耐心

解答讲解也大大提升了我回答问题的勇气，虽然最初感受到英语听说与留学生同

学的巨大差距，但不知不觉中感受到了一点进步，在交流中开阔了国际化视野。 
同时，在课程中我也意识到我的短板：倾听英语授课时，在定量计算、公式

意义、复杂概念理解上有很大不足，这造成了英语学习基础理论较为容易，对更

有深度的问题公式、算法讲解难以跟上的瓶颈。所以在之后学习中，我会努力加

强听力练习、专业词汇记忆了解等平时英语学习，为以后的交流机会做好准备。 
 

22018208 岳博仑 
受益匪浅，且不论在于专业知识上的学习，但就英语能力训练就已经是尤为

明显，Shin 教授的英语讨论虽然总会给我们带来很大的压力，但确确实实使我们

的口语能力大大提升，此外，在专业知识的角度，我们见识了国际前沿控制技术

的研究方向和研究思路，包括无人机的控制，以及神经网络在自主控制系统中的

应用，总的来说，这是一次颇为成功的线上课程，感谢朱老师的付出。 
 

22018207 吴承霖 
此次外教课程首先让我感觉到的是自身语言水平距离自如应用还有一定的

差距，很多时候能听懂教授的问题，却不知如何表达自身的想法，此外对一些贴

近本学科的专有名词也缺乏一定的认识。上课过程中对我感触最深的就是小组讨

论的环节，区别于平日的课程，这种讨论形式让我们小组成员之间进行了对问题

的深入探讨，而不是像平日一样敷衍了事，此外英语表达的要求，也充分锻炼了

我们的语言组织能力。 
 
 

学生感想汇报 
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22018206 胡祎雯 
在这次线上课程中，老师向我们介绍了他所研究的方向和他进行研究所涉及

到的一些基础的方面。其中关于群体智能的方面给我留下了很深刻的印象。之前

我了解的一些人工智能方面，比如说无人驾驶车辆，都是单个的系统。群体智能，

最初是研究人员从蚁群、蜜蜂身上所获取灵感，希望无人机群既能够能够像动物

群体一样可以以单个很小的体积，但可以集体完成任务。虽然看起来只是很多个

具备智能的个体的组合，但实际上这个研究可能并不是简单的复制粘贴制造出多

个个体这么简单。怎样让这些个体能够在具备单个思考侦察能力的同时，由能够

和它的同类进行交流和配合，是非常难的一个问题。 
在这次课程与老师交流的过程中，我认识到自己在用非母语进行交流的时候

并不能流利地表达自己的想法。而且即使之前已经接触过自动控制原理、神经网

络、机器学习的内容，但是在老师用英文，用不同的表述方法进行讲解时，我依

然感觉很难跟上他的节奏。也许这需要我以后更多地用英文进行学习，这样才能

够和更多的老师同学进行交流。 
 
22018124 江蓄扬 

本次外教课上申教授向我们系统阐述了 AI 控制领域的一些控制算法，主要

是基于无人机编队系统向我们进行了展示，申教授的展示细致生动，由浅入深，

对我在该领域的学习有很大启发，老师的讨论环节很有启发性，我在与同学们和

老师的交流中对一些问题收获了新的理解与看法，我认为讨论环节很有必要，能

极大的提高我对课堂的理解与参与度，在和教授的英文交流中，虽然我的英语水

平极大的影响了交谈的流畅性，但教授依然耐心细致的与我们交流沟通，这一点

让我觉得非常愧疚与感动，我会努力提高英语水平，以期在以后的类似场合更加

充分的交谈。 
 
22018101 张晓雅 
老师讲的很细致，课堂中间的讨论和沟通以及提问让我对这个课程本身内容

还是有着较为清晰的认知的。我本身很久没有听过外教课程了，所以其实在听老

师讲解的时候以及回答问题时都是比较需要利用一些工具来让我更好的理解的。

总的来说在整个线上外教课程中学习到了很多，对很多基本原理有着更为清晰的

认识。 
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03018128 张鑫 
通过这次为期一个月的线上外教课程，我有如下收获和感想: 
(1)、第一次体验了全英文教学。因为我研究生打算去美国读书， 因此需要

首先适应全英语教学的模式。尽管这次的外教老师英文语速不 是那么的快，但

是由于其中夹杂着许多专业词汇和生僻词，所以有许多 地方还是不能很好的理

解，这也让我首先体验到了未来英语授课时我需 要克服的难题。 
(2)、这次的课程让我对人工智能有了更全面的认识。在上课之前， 我和本

院的老师做项目，项目的内容是用人工智能解决电厂自动控制中 的一些问题，

但是由于我仅仅只自学了卷积神经网络和 BP 神经网络， 所以对于人工智能仍

只是一知半解。通过这次课程，我对于人工智能有 了更多的认识，认识到了其

在自动控制(无人机)等方面的应用。 
(3)、这次课程激发了我对无人机的兴趣，如果可以的话，我想在 研究生时

选择机器人或者自动控制方向。 
(4)、这次课程也让我体会到了要敢于表达。在这次课程中，有一 个外国同

学，虽然他懂得也不是很多，但是却经常向老师提问，而且在 小组讨论时也主

动发言。而我有时却由于不好意思、害怕而不敢提问， 不敢主动发言。正像外

国教授在某节课结束时所说，我们应该勇于发问， 积极和老师沟通交流，希望

我以后也能更加主动、积极。 
 

Saifald AL-Kadhim 
My appreciation Prof Hyo-Sang. It's your efforts that elevate my prospective to 

search more and thanks to the organizer Dr. Lifeng of this summer seminar for their 
delegation to make this seminar successful. I know seminar like this with a complete 
guide in AI application in control need a high preparation and management. 

I m thankful to be participate in this valuable seminar. 
Hope all the best to all. 
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Matlab Programming for Data Science in Smart Sensing 

 

 

 

合作大学：英国萨塞克斯大学 

 

项目简介：该暑期学校课程通过编程实践训练，指导学生掌握 Matlab的基本操

作，包括 2D和 3D 绘图，数值计算，DSP，并使用 Simulink对系统进行建模和仿

真。本课程对学生掌握控制系统，DSP，数值方法的基本理论知识很有帮助，是

智能传感中数据科学相关研发的基础技术。 

 

项 目 三 
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英国萨塞克斯大学工程与设计系教授    Zhengguo Sheng 
 

 

    英国萨塞克斯大学工程与设计系教授，获英国帝国理工学院硕士及博士学

位，研究方向为车联网、物联网、云端计算等。已发表 110多篇期刊或会议论文，

5本专著，授权 1个专利和 2个标准，曾获英国皇家学会 Kan Tong Po 国际奖学

金。IEEE高级会员，英国工程技术学会会士，英国高等教育学会会士，任诸多

学术期刊编委及诸多会议主席。 

 

 

 

教授风采 
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Time Topic 

July 5 
17:30pm~20:55pm 

Basics of MATLAB Application 

Basics of MATLAB Application 

July 7 
17:30pm~20:55pm 

Graphics Plotting – part 1 

Graphics – part 2 

July 9 
17:30pm~20:55pm 

Graphics – part 3 

Graphics – part 4 

July 12 
17:30pm~20:55pm 

Linear equations – part 1  

Linear equations – part 2 

July 14 
17:30pm~20:55pm 

Curve fitting and interpolation – part 1  

Curve fitting and interpolation – part 2 

July 16 
17:30pm~20:55pm 

DSP Applications -part 1 

DSP Applications -part 2 

July 19 
17:30pm~20:55pm 

Simulink toolbox - part 1 

Simulink toolbox - part 2 

 

 

 

日程安排 
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22019103 聂姝涵 

外教采用英文授课，在遇到专业性词汇时会存在少量的语言障碍，通过查阅

字典可以解决。挺喜欢这种方式的，这样在提高MATLAB水平的同时还能培养

英语水平。授课过程中采用边讲课边上机操作的方式进行，与传统的讲课和上机

完全分离的方式有所不同，这种通过讲解与操作相结合的方式，能让我们更好地

吸收课堂所学知识，有不懂的问题上课得以及时解决，大大提高了效率。 

 

22019109 孔欣如 

外教采用英文授课，我听课时有一些感觉听不懂，但我喜欢这种方式，有助

于出国留学。授课过程中采用边讲课边上机操作的方式进行，与传统的讲课和上

机完全分离的方式有所不同，这种方式对于我理解编程语言有很大帮助，使编程

语言容易理解。 

 

22019225 王薪恺 

外教采用英文授课，结合 PPT 的话，我基本没有语言障碍；英文上课也是

锻炼英语理解的一种方式。授课过程中采用边讲课边上机操作的方式进行，与传

统的讲课和上机完全分离的方式有所不同，通过老师的演示，我们可以跟随练习，

及时加深刚刚讲过知识点的印象，我认为是一种不错的授课方式。 

 

22019124 车洪伟 

外教采用英文授课，对我而言，语言障碍是有的，但基本可以理解。可以接

受这种方式，因为 matlab 本身是一个英文平台的语言，也可以提升口语听力。 

授课过程中采用边讲课边上机操作的方式进行，这种方式非常好，学习

Maltab这种需要动手操作的软件，及时的上机操作能够尽快掌握新学的知识，及

时的巩固，也会及时的发现一些问题。 

学生感想汇报 
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22019322 黄宜驰 

外教采用英文授课，存在些许语言障碍，但是看老师操作演示基本能懂。感

觉比较锻炼英语听力和反应速度，能帮助我集中精力，挺好的。授课过程中采用

边讲课边上机操作的方式进行，我觉得很方便，可以很直观地看到上机的方法，

也不妨碍老师画图讲解；并且因为是网课，有些操作来不及记下可以直接截屏。 

 

22019311 李浪 

外教采用英文授课，我不存在语言障碍。这种方式比较新奇，但可以接受，

外教老师会在比较难理解的地方多次强调，整体上来说没有问题。授课过程中采

用边讲课边上机操作的方式进行，我赞同这种边上课边上机的教学方法，在我看

来 matlab就是一门需要我们每个学生自己动手去操作的学科，希望这种方式可

以持续下去，也希望其他学科可以借鉴。 

 

22019404 何子飞 

外教采用英文授课，我不存在语言障碍；英文授课可以让我们提前接受英文

学习的环境，为之后学习打基础，但是英文授课相对来说学习效率没有中文授课

那么高。授课过程中采用边讲课边上机操作的方式进行，这种方式更有助于我们

对所学的理论知识及时运用，我觉得效果更好。 

 

22019415 汪宇航 

外教采用英文授课，我基本没有语言障碍。比较喜欢，因为可以同时锻炼英

语听力，并且让自己集中注意力。授课过程中采用边讲课边上机操作的方式进行，

与传统的讲课和上机完全分离的方式有所不同，我认为整体利大于弊，尽管课上

自己上机的时间不算多，但上机的内容和刚学的知识紧密结合，便于更好更快地

理解。 
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活动剪影 
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