关于“东南大学第十四届大学生智能车竞赛”的补充通知

各学院、学生会、学生科协
根据校机教〔2019〕156号通知，原定2019年10月21日—2020年3月22日举办“东南大学第十四届大学生智能车竞赛”，由于新冠疫情的影响，大一大二大三的同学至今未能到校，本届大学生智能车校赛的现场比赛将根据到校时间另行通知。请上学期已完成中期验收的同学返校后关注教务处通知。
结合疫情期间实际情况，同时根据全国智能车竞赛组委会最新发布的通知，第十五届全国大学生智能汽车竞赛新增项目——人工智能创意组。该项目分为线上选拔赛和线下竞技赛。参赛学生必须在规定时间内（5月17日-6月17日）使用百度开源深度学习平台飞桨进行模型的设计、训练和预测，不得使用其他相关平台、框架及任何飞桨中未包含的学习方法参赛。
经过东南大学智能车校赛组委会讨论决定，将该新增的人工智能创意组的线上选拔赛部分作为东南大学第十四届大学生智能车竞赛校赛的一个补充项目。具体项目规则详见附件。
参赛同学在赛事官方平台报名的同时也需登陆学校学生学科竞赛管理系统“东南大学第十四届智能车竞赛”中报名，并填报参赛队员信息，所有东南大学本科生参加该项目线上的比赛结果，可作为东南大学第十四届智能车竞赛的创意组项目成绩。

赛事官方平台：http://c4-ai.arcdmi.com/index.html
校内竞赛报名网址：教务处--办事平台--学生学科竞赛管理系统
（校外请先登陆VPN）
人工智能创意组报名时间：2020年5月9日至6月14日。

附件：东南大学第十四届大学生智能车竞赛--人工智能创意组赛事安排
 

东南大学教务处
东南大学“大学生智能车竞赛”组委会
2020年05月09日


附件：东南大学第十四届大学生智能车竞赛--人工智能创意组赛事安排

赛程安排
	时间
	进程

	2020年5月7日 12:00
	线上选拔赛正式启动报名

	2020年5月18日 12:00
	两个赛题的评测入口开放

	2020年6月14日 23:59
	两个赛题的评测入口关闭

	2020年6月17日 20:00
	公布线上选拔赛获奖名单

	2020年6月30日
	车模寄送完毕

	2020年7月中旬
	发布线下竞技赛规则



百度大脑AI Studio作为本次线上选拔赛的唯一指定训练平台，提供在线编程环境、免费GPU算力、海量开源算法和开放数据，帮助开发者快速创建和部署模型。

评测及排行
1. 本次线上选拔赛共有两个子赛题，分别是人流密度检测和红绿灯检测。参赛学生必须同时报名参赛两个比赛，综合两场比赛成绩排名，选出top100发放线下竞技赛的车模。
2. 选手可在AI Studio下载比赛数据，创建自己的项目并提交比赛结果。评测在提交后触发，排行榜实时滚动刷新 ，每支队伍一天内有3次提交机会。
3. 评分细则将于5月18日正式发布，敬请期待！
4. 线上选拔赛以2020年6月17日20:00排行榜成绩与排名为准。
5. 禁止私下与队伍成员之外的人员分享代码和数据，鼓励在大赛论坛面向所有选手进行公开讨论。
参赛方式
· 每个学校可允许多支队伍参加线上比赛，取成绩最优队伍，代表学校参与评比。
· 所有东南大学在籍本科生参加本项目线上比赛结果，可作为东南大学第十四届智能车竞赛的创意组项目成绩。
参赛要求
· 支持以个人或团队（线下自由组队）的形式参赛，每支参赛队伍的人数不超过5人，允许跨单位自由组队，每人只能参加一支队伍。
· 参赛选手报名须保证所提供的个人信息真实、准确、有效，否则取消选手参赛资格。
线上选拔赛报名
· （1）2020年5月7日至2020年6月14日，
登陆http://c4-ai.arcdmi.com/index.html报名，参赛团队使用已有百度账号或新注册百度账号报名，在线完善相关信息，即可报名参赛。
· 组队报名方法，队长确认报名参赛后，点击【复制链接邀请队员】，并将【您的好友邀请您组队参赛，详情查看：xxx】内容发送给 1名 即将加入队伍的队员，队员完善信息后可在"我的团队"中查看，此时表明队长已成功邀请 1名 队员加入战队。重复上述方法邀请更多队员加入战队，上限人数不超过3人。
· 组队报名注意：邀请队员仅在 比赛报名截止前 有效，邀请链接仅用于 单名队员 加入。自比赛报名截止前一天起（6月13日），队长不得转让队长身份、解散团队、移除队员，队员不得离开团队。
反作弊声明
· 参与者禁止注册多账户报名，经发现将取消成绩并严肃处理。
· 参与者禁止在指定考核技术能力的范围外利用规则漏洞或技术漏洞等不良途径提高成绩排名，经发现将取消成绩并严肃处理。
· 可以接触到赛题相关数据的人员的提交作品将不计入最终排行榜参与评奖。
 
赛题1：人流密度检测
1.赛题说明
近年来，应用于监控场景的行人分析视觉技术日益受到广泛关注。包括人体检测、人体属性识别、人流密度估计等技术在内的多种视觉技术，已获得在居家、安防、新零售等多个重要领域的广泛应用。其中作用于人流密集场景的人流密度估计技术（crowd density estimation）因其远高于肉眼计数的准确率和速度，已广泛应用于机场、车站、运营车辆、艺术展馆等多种场景，一方面可有效防止拥挤踩踏、超载等隐患发生，另一方面还可帮助零售商等统计客流。
本试题以人流密度估计作为内容，答题者需要以对应主题作为技术核心，开发出能适用于密集、稀疏、高空、车载等多种复杂场景的通用人流密度估计算法，准确估计出输入图像中的总人数。
2.任务描述
要求参赛者给出一个算法或模型，对于给定的图片，统计图片中的总人数。给定图片数据，选手据此训练模型，为每张测试数据预测出最准确的人数。
3.数据说明
本竞赛所用训练和测试图片均来自一般监控场景，但包括多种视角（如低空、高空、鱼眼等），图中行人的相对尺寸也会有较大差异。部分训练数据参考了公开数据集（如ShanghaiTech [1], UCF-CC-50 [2], WorldExpo'10 [3]，Mall [4] 等）。
本竞赛的数据标注均在对应json文件中，每张训练图片的标注为以下两种方式之一：
（1）部分数据对图中行人提供了方框标注（boundingbox），格式为[x, y, w, h][x,y,w,h]；
（2）部分图对图中行人提供了头部的打点标注，坐标格式为[x, y][x,y]。
此外部分图片还提供了忽略区（ignore_region）标注，格式为[x_0, y_0, x_1, y_1, …, x_n, y_n]组成的多边形（注意一张图片可能有多个多边形忽略区），图片在忽略区内的部分不参与训练/测试。
4.提交结果
需要提交模型代码项目版本和结果文件。结果文件为CSV文件格式，可以自定义文件名称，文件内的字段需要按照指定格式写入，其中，id表示图片文件名，predicted表示图片中行人个数。
结果文件，内容应参考如下：
	ID
	Predicted

	1
	23

	2
	50

	图片文件名
	图片中行人个数



赛题2：红绿灯检测
1. 比赛详情
此次比赛旨在让参赛队员利用百度"飞桨"深度学习框架参与并设计出高效、准确的红绿灯检测算法。
系统会开放20000张红绿灯数据作为训练集，4000张作为测试集；通过训练集训练数据得到检测模型，把检测模型运行在测试集上得到测试结果，最终系统会对测试结果的准确率/精确率/召回率进行评分，评分越高，成绩越高。
数据集里包含红灯（red）、绿灯（green）两种类别。
此数据采集的为一个灯头直径200mm的红绿灯，图1给出了一张典型的场景图像。图2为两张训练数据样例。
[image: https://mmbiz.qpic.cn/mmbiz_png/qNS2Nu0Tg8KRLSusO1rxFuyFJmQ2CyInK0c0IrSA7YN8BCAiaPxD2dHDSiadY2nmwPe9aPo2kbst31j6Zba4Ehmw/640?wx_fmt=png&tp=webp&wxfrom=5&wx_lazy=1&wx_co=1]
图1：典型场景图像样例
[image: https://mmbiz.qpic.cn/mmbiz_png/qNS2Nu0Tg8KRLSusO1rxFuyFJmQ2CyInWgNjib6p6LAv7LZhia90u2URU4ibt1pcN7ebB9iarO8GtdNpxjicgRsDu9Q/640?wx_fmt=png&tp=webp&wxfrom=5&wx_lazy=1&wx_co=1][image: https://mmbiz.qpic.cn/mmbiz_png/qNS2Nu0Tg8KRLSusO1rxFuyFJmQ2CyInibB3eKp7cFOY4x0mgcAmyL6afJs9xKZX9DRINjjFaYOwDibIxJ771Nsg/640?wx_fmt=png&tp=webp&wxfrom=5&wx_lazy=1&wx_co=1]
▲ 图2.1 训练数据图片样例      ▲ 图2.2 训练数据图片样例

2. 赛题说明
（1）比赛任务
所有的参赛者要求，利用提供的训练数据，训练预测模型来预测测试数据中每一张图象所包含的目标信息。
（2）大赛数据说明
整个数据将被分为训练集与测试集。在训练数据中，我们不仅提供彩色的场景图像，同时我们也提供对应的标注信息，每张图象对应一个xml文件。
训练集：包括红灯010000张标注图像，绿灯10000张标注图像；在训练集中，对于每一幅彩色图像，我们信息提供对应的红绿灯标签图像。参与者可以利用全部的或者部分的训练数据来训练对应的预测模型。
测试集：包括红灯2000张图像，绿灯2000张图像；在测试数据集中，我们仅仅提供场景图像，不提供相应的标签信息。参赛者要求利用训练的模型来预测测试数据中的目标信息。
训练数据文件夹中主要包括：jpg图像文件以及对应的xml标签文件；
[bookmark: _GoBack][image: https://mmbiz.qpic.cn/mmbiz_png/qNS2Nu0Tg8KRLSusO1rxFuyFJmQ2CyIniaVRIl5WkGpyf9hJGKmPbLRYdtIS5HUtNdh51c3xUjX4mC1KKLC7A2Q/640?wx_fmt=png&tp=webp&wxfrom=5&wx_lazy=1&wx_co=1]
▲ JPG图像文件以及对应的XML标签文件
xml标签文件内容如下图所示：
[image: https://mmbiz.qpic.cn/mmbiz_png/qNS2Nu0Tg8KRLSusO1rxFuyFJmQ2CyIn81I1rDraJA7ZnZOldww4xZeFumXXmXu2ialk6WsCMFu5Gsb3hs4Gs9g/640?wx_fmt=png&tp=webp&wxfrom=5&wx_lazy=1&wx_co=1]
▲ XML标签文件格式

xml标签文件不同部分含义：
· folder:指所在的文件夹名称
· filename：对应的数据图像
· size：输入图像大小（width,height,depth）
· object:标签位置(xmin,xmax,ymin,ymax)
· (xmin,ymin):指标注框左上点坐标
· (xmax,ymax):指标注框右下点坐标
[image: https://mmbiz.qpic.cn/mmbiz_png/qNS2Nu0Tg8KRLSusO1rxFuyFJmQ2CyInkoxJJopEmuoTXRebGAcXjMe9FEiad59KfmonSiaqNa7w10YWe31aVoaA/640?wx_fmt=png&tp=webp&wxfrom=5&wx_lazy=1&wx_co=1]
▲ 测试集合只提供图片，不提供XML标签信息
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k2l version="1.0" encoding="VIT-8" standalone="no"?>
<annotation>
<foldex>Inages</ folder>
e lenanesgoean, 468 3pg</tilename>
<database>Unknowne/database>
</source>
<sizes
<uidthoazec/uiden>
<height>240c/height>
<depth>3</depth>
</sizes
<seomented>0c/seqnented>
<object>
<nane>greanc/nane>
<pose>Unspecified</pose>
CEruncatedsoc/runcateds
<aifficulto/aitticults
<occludea0c/occluded>
<onanon>
<min>289¢/xnin>
ymins1s6c/ymins
Gimax> 321 mars
ymaxo187/ymars
</bnapons>
</opject>
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